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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Podstawy dynamiki pojazdow [S2MiBP1-PSz>PDP]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechanika i budowa pojazdow 1/1

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

Pojazdy szynowe ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
30 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

15 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Bartosz Firlik prof. PP
bartosz.firlik@put.poznan.pl

Wymagania wstepne
Podstawowe wiadomosci z konstrukcji pojazdow, dynamiki i wytrzymatosci materiatéw.

Cel przedmiotu

Poznanie zasad projektowania pojazdu dotyczgcych gtéwnie dynamiki pojazdu majgcych na celu
spetnienia zadanych wymagan uzytkowych, takze w oparciu o wytrzymatosc, ergonomie i analize kosztéw.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Ma podstawowg wiedze w zakresie mechaniki bryt i uktadéw dyskretnych o wielu stopniach swobody,
modelowania matematycznego systemow fizycznych i mechanicznych oparciu o zasade d"Alemberta i
réwnania Lagrange"a, opisu matematycznego materiatow za pomocag rownan konstytutywnych

2. Posiada poszerzong wiedze w zakresie wybranych dziatdbw mechaniki technicznej zwigzanych z
wybrang specjalizacjg

3. Posiada o0gdlng wiedze o zasadach i metodach konstruowania maszyn roboczych, a w szczegdlnosci
metodach obliczen funkcjonalnych i wytrzymatosciowych, optymalizacji matematycznej konstrukcji
mechanicznych i modelowania konstrukcji maszyn w systemach 3D



Umiejetnosci:

1. Potrafi wykonac srednio ztozony projekt konstrukcji maszyny roboczej lub jej zespotu z
wykorzystaniem nowoczesnych narzedzi CAD w tym narzedzi do modelowania przestrzennego maszyn i
obliczen metodg elementéw skonczonych

2. Potrafi wykonac¢ srednio ztozony projekt konstrukcji maszyny roboczej lub jej zespotu z
wykorzystaniem nowoczesnych narzedzi CAD w tym narzedzi do modelowania przestrzennego maszyn i
obliczen metodg elementéw skonczonych

3. Potrafi wykorzysta¢ przyswojong wiedze w zakresie termodynamiki i mechaniki ptynow do symulacji
proceséw termodynamicznych w uktadach technologicznych maszyn, za pomocg specjalistycznych
programow.komputerowych

Kompetencje spoteczne:

1. Jest gotéw do inicjowania dziatania na rzecz interesu publicznego

2. Jest gotow do myslenia i dziatania w sposdb przedsigbiorczy

3. Jest gotéw do odpowiedzialnego petnienia rol zawodowych z uwzglednieniem zmieniajgcych sie
potrzeb spotecznych, w tym:

- rozwijania dorobku zawodu,

- podtrzymywania etosu zawodu,

- przestrzegania i rozwijania zasad etyki zawodowej oraz dziatania na rzecz przestrzegania tych zasad

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena konncowa uwzglednia zaréwno ocene z egzaminu pisemnego, jak rowniez z aktywnos$ci studenta
na zajeciach oraz przygotowanie do nich.

Tre$ci programowe

Kryteria oceny wiasciwo$ci dynamicznych pojazdu. Metody pomiaru wtasciwosci dynamicznych.
Parametry kinematyczne trasy i parametry ruchowe majgce wptyw na projektowanie pojazdu.
Wymuszenia dziatajgce na pojazd.

Dynamika pojazdu i uktadéw napedowych, réwnania ruchu i metody ich rozwigzania. Metody
modelowania komputerowego wtasciwosci dynamicznych oraz analiz wytrzymatosciowych pojazdu,
wykorzystanie ich w projektowaniu pojazdu. Problematyka styku kota z szyng, lub opony z jezdnia.
Prowadzenie w torze, stabilnos¢ ruchu, ttumienie drgan, zuzycie elementéw pojazdu. Zagadnienia
komfortu jazdy.

Dobér konstrukcji pojazdow ze wzgledu na wiasciwosci uzytkowe: bezpieczenstwo i jakos¢ jazdy,
wytrzymatos¢, komfort pasazerdw, zmniejszenie zuzycia i uszkodzen pojazdoéw, koszty zycia pojazdu.
Nowoczesne rozwigzania uzytkowe pojazddéw.

Tematyka zaje¢

Tematyka zaje¢ obejmuje zagadnienia dynamiki pojazdow szynowych, w tym w szczegolnosci: wspotprace
kota z szyng, oddziatywanie dynamiczne pojazdu z torem, drgania wtasne, bezpieczenstwo i komfort jazdy,
a takze zasady doboru elementéw usprezynowania pojazdu.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng
2. Cwiczenia - wybrane analizy i obliczenia dynamiki pojazdu
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00

laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




